
Całka potrójna
w zastosowaniach technicznych

Rozważmy bryłę V , której gęstość opisana jest przez funkcję trzech zmiennych ρ : V → [0,+∞).
Masę bryły V możemy obliczyć ze wzoru

M =
∫∫∫
V
ρ(x, y, z)dxdydz.

Momenty statyczne obszaru V odpowiednio względem płaszczyzny OXY , OY Z oraz OZX
wyrażają się odpowiednio wzorami:

Mxy =
∫∫∫
V
zρ(x, y, z)dxdydz,

Myz =
∫∫∫
V
xρ(x, y, z)dxdydz,

Mzx =
∫∫∫
V
yρ(x, y, z)dxdydz.

Współrzędne środka ciężkości (ξ, η, ζ) bryły V można obliczyć ze wzorów:

ξ =
Myz
M

, η =
Mzx
M

, ζ =
Mxy
M

.


