CALKI

Jezeli funkgjie f i g spetniaja pewne zatozZenia (o ktérych tu nie bedziemy wspominac), to

r

[f(x) + g(x)ldx = Jf(x)dx + J g(x)dx,

r

[f(x) — g(0)ldx = jf(x)dx - j g(x)dx,

r

k-f(x)dx =k- Jf(x)dx, gdzie k jest statg,

f(x) - g’(x)dx = f(x)g(x) — Jf’(x) - g(x)dx —wzdr na catkowanie przez czesci,

r

f(g(x))g'(x)dx = Jf (t)dt, przy czym po scatkowaniu strony prawej powyzszej réw-
nosci nalezy w wyniku podstawic¢ t = g(x) — wzér na catkowanie przez podstawienie.
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